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ПостановкаПостановка задачизадачи

НужноНужно определитьопределить границыграницы

спектральныхспектральных диапазоновдиапазонов

цифровогоцифрового сенсорасенсора
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ИсходныеИсходные данныеданные

КосмическийКосмический снимокснимок, , нана немнем тритри

объектаобъекта сс известнымиизвестными

спектральнымиспектральными кривымикривыми

СостояниеСостояние атмосферыатмосферы

ОсвещенностиОсвещенности сценысцены

ЧувствительностьЧувствительность цифровогоцифрового

сенсорасенсора
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ХарактерныйХарактерный спектрспектр
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КалибровкаКалибровка

КалибровкаКалибровка прибораприбора определениеопределение

сс0 0 нана бортуборту

КалибровкаКалибровка данныхданных сс00 попо тесттест--

объектуобъекту нана землеземле
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ТочностьТочность
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ВыводыВыводы

ОпределеноОпределено ии

УказаноУказано способспособ определенияопределения

ии определеноопределено

УказанаУказана точностьточность
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